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階段や不整地の走行が可能な移動機構に 7 関節ロボッ
トアームを 2 本搭載した遠隔操作ロボット MEISTeR。

様々な専用ツールをロボットアーム先端に装着し，人に
代わって器用に作業を行う。写真は東京電力福島第一原
子力発電所内で，床面に堆積した放射性物質を含む粉塵
や小さな瓦礫を，掃除機のように吸引し除染作業を行う
MEISTeR の様子。専用ツールを交換すれば，バルブや
スイッチ操作，手すりや配管の切断，コンクリート切削，
ブラスト除染等が可能。

災害対応作業ロボット MEISTeR

写真提供 ： 三菱重工業㈱
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