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附属書A

（規定）

災害時建設機械用遠隔操縦装置使用周波数調査票

A.1
車体制御系　
	会社名
	持ち込み日

	無人化施工無線
管理者
	記入日
または変更日

	方式
	周波数帯
	チャネル選択方式
	往路使用周波数
(操縦装置→建設機械）
	復路使用周波数
(建設機械→操縦装置）

	特定小電力
一般社団法人電波産業会標準規格ARIB STD-T67

準拠
	MHz
	MCA方式

	
	検索チャネル範囲
	検索チャネル範囲

	
	
	
	
	
	

	
	～
	固定
	
	チャネル番号
	チャネル番号

	
	MHz
	
	
	
	

	上記以外の方式
	（所要事項）



	（その他）

機械名称
	製造業者名/型式


	機種/形式
 
	中心周波数
Hz
	中心周波数
Hz

	機械識別
	PIN又は製造番号

	現場識別

	
	

	
	
	
	帯域幅
Hz


	帯域幅
Hz

	無線機器名称
	
	
	

	無線機器識別
	製造番号


	現場識別
 
	出力
W
	出力
W


· 特定小電力無線の場合，周波数帯，チャネルは特定小電力無線局テレコントロール用チャネル番号表を参照する。

A.2
画像制御系　
	会社名
	持ち込み日

	無人化施工無線
管理者
	記入日
または変更日

	方式
	周波数帯
	チャネル選択方式
	往路使用周波数
(操作装置→カメラ側）
	復路使用周波数
(カメラ側→操作装置）

	特定小電力
一般社団法人電波産業会標準規格ARIB STD-T67

準拠
	MHz
	MCA方式

	
	検索チャネル範囲
	検索チャネル範囲

	
	
	
	
	
	

	
	～
	固定
	
	チャネル番号
	チャネル番号

	
	MHz
	
	
	
	

	上記以外の方式
	（所要事項）



	（その他）

機械名称
	製造業者名/型式


	機種/形式
 
	中心周波数
Hz
	中心周波数
Hz

	機械識別
	PIN又は製造番号

	現場識別

	
	

	
	
	
	帯域幅
Hz


	帯域幅
Hz

	無線機器名称
	
	
	

	無線機器識別
	製造番号


	現場識別

	出力
W
	出力
W


· 特定小電力無線の場合，周波数帯，チャネルは特定小電力無線局テレコントロール用チャネル番号表を参照する。
A.3
画像伝送系　
	会社名
	持ち込み日

	無人化施工無線
　　　　　　管理者
	記入日
または変更日

	方式
	周波数帯
	チャネル選択方式
	復路使用周波数
（カメラ側→モニタ側）

	特定小電力
一般社団法人電波産業会標準規格ARIB STD-T67

準拠
	MHz
	MCA方式
	
	検索チャネル範囲

	
	～
	固定
	
	チャネル番号


	
	MHz
	
	
	

	上記以外の方式
	（所要事項）

	（その他）

機械名称
	製造業者名/型式


	機種，形式

	中心周波数
Hz

	機械識別
	PIN又は製造番号

	現場識別
 
	

	
	
	
	帯域幅
Hz

	無線機器名称
	
	

	無線機器識別
	製造番号


	現場識別
 
	出力
W


· 特定小電力無線の場合，周波数帯，チャネルは特定小電力無線局テレコントロール用チャネル番号表を参照する。
· チャネルを複数使用する場合は、表の各項に複数使用又は複数の表を用いる。
A.4
その他の機械・装置系
	会社名
	持ち込み日

	無人化施工無線
　　　　　　管理者
	記入日
または変更日

	方式
	周波数帯
	チャネル選択方式
	往路使用周波数
（操作装置→機械）
	復路使用周波数
（機械→操作装置）

	特定小電力
一般社団法人電波産業会標準規格ARIB STD-T67

準拠
	MHz
	MCA方式

	
	検索チャネル範囲
	検索チャネル範囲

	
	
	
	
	
	

	
	～
	固定
	
	チャネル番号
	チャネル番号

	
	MHz
	
	
	
	

	上記以外の方式
	（所要事項）

	（その他）

機械名称
	製造業者名/型式


	機種，形式

	中心周波数
Hz
	中心周波数
Hz

	機械識別
	PIN又は製造番号

	現場識別
 
	
	

	
	
	
	帯域幅
Hz
	帯域幅
Hz

	無線機器名称
	
	
	

	無線機器識別
	製造番号


	現場識別

	出力
W
	出力
W

	その他
	
	中心周波数
Hz
	中心周波数
Hz

	
	
	帯域幅
Hz
	帯域幅
Hz

	
	
	出力
W
	出力
W


· 特定小電力無線の場合，周波数帯，チャネルは特定小電力無線局テレコントロール用チャネル番号表を参照する。
附属書B（参考）

災害時建設機械用遠隔操縦装置使用周波数調査票一部記入例

B.1
車体制御系

	会社名
	持ち込み日

	無人化施工無線
管理者
	記入日
または変更日

	方式
	周波数帯
	チャネル選択方式
	往路使用周波数
(操縦装置→建設機械）
	復路使用周波数
(建設機械→操縦装置）

	特定小電力
一般社団法人電波産業会標準規格ARIB STD-T67

準拠
	429.250 MHz
	MCA方式
	
	検索チャネル範囲
	検索チャネル範囲

	
	
	
	
	
	

	
	～
	固定
	
	チャネル番号
13
	チャネル番号
33

	
	429.7375 MHz
	
	
	
	

	上記以外の方式
	（所要事項）



	（その他）

機械名称
	製造業者名/型式

HK PK 320-8
	機種/形式
油圧ショベル
	中心周波数
Hz
	中心周波数
Hz

	機械識別
	PIN又は製造番号
xxxxxxxxxxxxxxxxx
	現場識別
花子1号
	
	

	
	
	
	帯域幅
Hz


	帯域幅
Hz

	無線機器名称
	ABCD電器EFG1形
	
	

	無線機器識別
	製造番号

1234xx
	現場識別
無線太郎1号
	出力
W
	出力
W


· 特定小電力無線の場合、周波数帯，チャネルは特定小電力無線局テレコントロール用チャネル番号表を参照する。

B.2
画像制御系

	会社名
	持ち込み日

	無人化施工無線
　　　　　　管理者
	記入日
または変更日

	方式
	周波数帯
	チャネル選択方式
	往路使用周波数
(操作装置→
カメラ側）
	復路使用周波数
(カメラ側→操作装置）

	特定小電力
一般社団法人電波産業会標準規格ARIB STD-T67

準拠
	429.250 MHz
	MCA方式
	
	検索チャネル範囲
7～46
	検索チャネル範囲
7～46

	
	
	
	
	
	

	
	～
	固定
	
	チャネル番号

	チャネル番号


	
	429.7375 MHz
	
	
	
	

	上記以外の方式
	（所要事項）

	（その他）

機械名称
	製造業者名/型式

KC DDD 200
	機種，形式
ブルドーザ
	中心周波数
Hz
	中心周波数
Hz

	機械識別
	PIN又は製造番号
xxxxxxxxxxxxxxxxx
	現場識別
花子2号
	
	

	
	
	
	帯域幅
Hz
	帯域幅
Hz

	無線機器名称
	ABCD電器EFG2形
	
	

	無線機器識別
	製造番号

5678xx
	現場識別
無線太郎2号
	出力
W
	出力
W


※　　特定小電力無線の場合、周波数帯，チャネルは特定小電力無線局テレコントロール用チャネル番号表を参照する。













































チャネル番号を記入する


























特定小電力標準規格に含まれない場合は周波数，帯域幅，出力を記入する。





自動検索方式の検索チャネル範囲を記入





周波数帯を記入する





特定小電力にて自動検索方式を使用の場合











